TIMCO Kompasinterface K-INT4

Anvendelse: Sin/Cos Gain: Check-sum:

TIMCO kompasinterface K-INT4 an- Dipswitch | Gain Accopter KUN

vendes, hvor der er brug for at konver- o . ) saetninger med gyldig

tere et NMEA kompassignal fra HDT, e %) a0 checksum

HDG eller HDM-saetninger til et analogt S| | +-31v

SIN/COS signal. Sany | o
s o W) | ioes

Tekniske data: —

. -2V Ignorér checksum-felt
Forsyning: 8el. 12V DC o ig‘saemmg
Stremforbrug: 15mA(ubelastet) 20V o Ll '

v/ 8V DC -
Effekt: 120mW mmmm 17V
NMEA Input e Invert:
NMEA Standard: 0183 +/-1,5V o Sinus/Cosinus signal
Port type: RS232 / RS422 — O[[W) | ernomat
Baudrate: 4800,8,n,1 A ®
Strgmforbrug: 0,8mA v/ £2V > Sinus/Cosin sianal
(fra talker/repeater): 2,3mA v/ +6V s 3 Dﬁ er inverteret. ?
Min. differentiel e o DX
speaending: +2V o
Isoleringsspaend.: 5kV v/ 1 minut AC RIERIA| | +-1.1v
Min. tid mellem Lvsdioder:
seetninger: 100 mS +-1.0V y )
— NMEA: Indikerer nar der modtages
data. ’
OK: Indikerer nar NMEA-
saetning er gyldig.
Tilslutning:
Forsyning:
U - (OV) Bemaerk:
T +8V Kun én af klemmerne
J +12 el. 24V T og J ma tilsluttes
NMEA Input:
NMEA+ | NMEA Seriel ind En af folgende dataseetnigner 1. HDT
NMEA- | NMEA Seriel ind skal veere til radighed: 2. HDG
3. HDM
SIN/COS Output:
S Sinus Sinus/Cosinus forsteerkning indstilles pa
C Cosinus Dipswitch "GAIN” (se skema for indstilling)

Reference Input:

V VSS Ref.spaending (max. 4V)
R +5V :
U ) Bemaerk: Anvendes kun,

hvis der ikke er en Reference-
spaending til radighed !

\4 V og R kortsluttes og der monteres
R ! en modstand mellem R og U.
Reference-spaending males mellem
RR "R" og "U". (&ndres ved at eendre
U

pa modstand "RR")
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